ROBOROCK S7
KULLANIM KILAVUZU

Guvenlik sebepleriyle IUtfen kilavuzu dikkatlice okuyunuz.
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Guvenlik Bilgisi

Kisitlamalar

Bu Urlin sadece i¢c mekanlarda temizlik icin tasarlanmistir, dis mekanlarda (acik uglu bir teras gibi),
zemin disinda herhangi bir ylzeyde (kanepe gibi) veya herhangi bir ticari veya endistriyel ortamda
kullanmayin.

Bu UrlinG cati kati, acik teras veya mobilya Ustu gibi engelsiz ylkseltiimis ytzeylerde kullanmayin.
Ortam sicakhgi 40°C'den (104°F) yUlksek, 4°C'den (39°F) dustk oldugunda trind kullanmayin.

UriinGi kullanmadan 6nce zemindeki kablolari hareket ettirin veya temizleyici tarafindan
cekilmelerini 6nlemek i¢in yanlara koyun.

Uriintin bloke olmasini ve degerli esyalarin zarar gérmesini dnlemek icin temizlemeden énce hafif
esyalari (plastik posetler gibi) ve kirilabilir nesneleri (vazo gibi) yerden ¢ikarin.

Cihazla oynamadiklarindan emin olmak i¢in cocuklar gozetim altinda tutulmalidir.

Bu Urlin, guvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan trtdntn kullanimina iliskin gézetim veya talimat
verilmedikge, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri kisith veya deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler (cocuklar dahil) tarafindan kullanilmak tzere tasarlanmamistir. (CB)

Glvenlik Bilgisi

Bu Urlin, gozetim altinda olmalari veya urintn glvenli bir sekilde kullanimiyla ilgili talimatlarin
verilmesi ve tehlikelerin anlasilmasi durumunda, 8 yas ve Uzeri ¢ocuklar ve fiziksel, duyusal veya
zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir.

Cocuklar drtinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz ¢ocuklar tarafindan
yapilimamalidir. (AB)

Ana firca temizleme araclarini gocuklarin erisemeyecegi bir yerde saklayin.

Calisir durumda olsun veya olmasin, Urlnin Gzerine (cocuklar ve evcil hayvanlar dahil) herhangi bir
nesne koymayin.

Saclari, bol giysileri, parmaklari ve vicudun tium kisimlarini agikliklardan ve hareketli parcalardan
uzak tutun.

Urlinti yanan nesneler tizerinde kullanmayin (sigara izmaritleri gibi).
Uriini yiiksek tiyli hahlarda kullanmayiniz (koyu renk halilarda triin etkinligi diisebilir).

Urlinii sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civi gibi) temizlemek icin
kullanmayiniz.

Uriint dikey tampon, (st kapak veya tampon kullanarak tasimayin.
Uriini temizlemeden veya bakimini yapmadan énce iiriin kapatiimali ve fis prizden cikarilmalidir.

DiKKAT

«Uriinii temizlemek icin 1slak bez veya sivi kullanmayiniz.

«Uriini kullamim kilavuzuna gére kullanin. Uygunsuz kullanimdan kaynaklanan herhangi bir kayip
veya hasar kullanici tarafindan karsilanacaktir.

«Bu Urun, yalnizca kalifiye kisiler tarafindan degistirilebilen piller icerir.
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Pil ve Sarj

UYARI

Sarj edilemeyen pilleri sarj etmeyin.

Pili yeniden sarj etmek amaciyla, yalnizca bu urtnle birlikte verilen Roborock CDZ11RR veya
CDZ12RR ayrilabilir besleme Unitesini kullanin.

Pili veya sarj yuvasini sdkmeyin, onarmayin veya degistirmeyin.
Sarj istasyonunu isidan (radyatdrler gibi) uzak tutun.
Sarj temas noktalarini islak bezle veya islak ellerle silmeyin.

Guc kablosu hasarliysa, kullanmayi hemen birakin. Bir tehlikeyi dnlemek i¢in Uretici, servis acentesi
veya benzer kalifiye kisiler tarafindan degistirilmelidir.

Sevkiyattan 6nce urtintin kapal oldugundan emin olun.

Orijinal ambalajin kullaniimasi tavsiye edilir.

Guvenlik Bilgisi

Robotu depoya yerlestirecekseniz, tamamen sarj edin ve serin ve kuru bir yere koymadan dnce
kapatin. Pilin asiri bosalmasini 6nlemek i¢cin en az t¢ ayda bir sarj edin.

RF'ye maruz kalma gereksinimlerini karsilamak icin, cihazin calismasi sirasinda bu cihaz ile kisiler
arasinda 20 cm veya daha fazla bir mesafe birakilmalidir. Uyumlulugu saglamak igin, bu mesafeden
daha yakin islemler 6nerilmez.

Bu verici i¢in kullanilan anten, baska bir anten veya verici ile birlikte yerlestirilmemelidir.

Roborock Robotik Siiplirge Sorun Giderme

isim Sorun Giderme
Kullanim Kilavuzunda listelenen sorun.

Uriin calistinlamiyor.

Robot
Ana firca, yan fir¢a, fan veya ana tekerlekler
calismiyor.
Dock Sarj Yuvasi Robot gli¢c almiyor.
Gug¢ Kablosu Sarj istasyonuna gii¢ saglanamiyor.
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Uriine Genel Bakis

Robot

“ Durum Gosterge Isigi

« Beyaz: Vakumlama

+ Mavi: Vakumlama ve paspaslama
« Turuncu: Uyar

« Yesil: Yerlestirme/Sarj oluyor

o {r Dock
« Dock sarj yuvasina dénmek igin basin.

o () TemiziGig ©  Gii¢c Gbstergesi
« Temizlemek igin basin. « Beyaz: Pil seviyesi = %20
+ Acmak/kapatmak icin basil tutun. = Kirmizi: Pil seviyesi < %20
« Yanip sonlyor: Sarj oluyor
veya baglatilyor.
« Hizli yanip sdnen kirmizi: Hata

> [ Nokta Temizligi/Cocuk Kilidi

« Spot temizlemek igin basin.
« Cocuk kilidini agmak/kapatmak i¢in 3 saniye basili tutun.

Not: Temizlik yaparken veya yuvaya dénerken robotu duraklatmak i¢in herhangi bir diigmeye basin.

Parca Listesi

Dock Sarj Yuvasi VibraRise Mop Bezi Montaji

Sp=

Gii¢ Kablosu

VibraRise Paspas Bezi
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Robot Toz Kutusu

WiFi Gostergesi o Filtre Kapag
Sistem Yeniden Toz Kutusu Mandal
Basglatmasi
> Hava Girisi ———<

Not: Roborock Otomatik Bosaltma
Yuvasi kullaniyorsaniz bu parcay!
gikarin. Ayr olarak satin alinabilir,
Ayrintilar igin www.roborock.com
adresini ziyaret edin.

> Filtre Kapag: Mandal

o Su Tanki Yikanabilir Filtre

VibraRise Mop Bezi Montaji

Havalandirma

o Duvar Sensorii

Sarj Yuvasi Bulucu =~

Tampon »7
LiDAR Sensorii

Ugurum Sensorleri

Hali Senséri
ﬂ‘N
Cok Yonlii Tekerlek

\ Sarj Kontaklari

P

\ Yan Firga
Dikey Tampon ‘ Eg |'[ Ana Tekerlek
ORI Ei f Ana Firga
g Ana Firga Kapak Mandah

Su Deposu Mandal
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Su Deposu Stoperi °
Su Filtresi o

Su Deposu Mandal

Elektrikli Su Deposu

- Paspas Bezi Eklenti Yuvasi

° Titresim Moduli

- Paspas Bezi Montaj Mandali

Eklenti Alani ©

o Dock Sarj Yuvasi Gii¢ Gostergesi

‘ - Dock Sarj Yuvasi Konum isareti

Sarj Etme Kontaklari o

- Gili¢ Soketi

> Elektrot Firgalan

Kurulum

Onemli

1. Nesnelerin robota dolanmasi, ¢carpmasi veya
devrilmesi nedeniyle kisisel yaralanmalari veya mal
hasarini 6nlemek icin zeminden kablolari ve gevsek
nesneleri toplayin ve dengesiz, kirilgan, degerli veya
tehlikeli nesneleri hareket ettirin.
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2. Bu robotu yiikseltilmis bir alanda kullaniyorsaniz,
kisisel yaralanma veya maddi hasarla
sonugclanabilecek kazara diismeleri 6nlemek icin her
zaman glivenli bir fiziksel bariyer kullanin.

Not: Robotu ilk kez kullanirken, tiim temizlik rotasi
boyunca onu takip edin ve biiylik engellere dikkat
edin. Robot ilerideki kullanimlarda kendi kendini
temizleyebilecek.

Kurulum

1) Sarj istasyonunu Konumlandirin

Sarj Unitesini diiz bir yiizeyde, duvara yasli olarak tutun. Gii¢ kablosunu Sarj Unitesine baglayin
ve kablolari zeminden toplayin. Mobil uygulamada daha iyi bir kullanici deneyimi saglamak icin
Sarj Unitesini WiFi kapsama alaninin iyi oldugu bir alana yerlestirin.

0,5m'den fazla

0,5m'den fazla

1.5m'den fazla
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Kurulum

Not:

« Her iki tarafta en az 0,5 m ve Sarj Unitesinin 6niinde 1,5 m'den fazla bosluk birakin.

« Glic kablosu yere dikey olarak sarkarsa, robot tarafindan tutularak sarj linitesinin baglantisinin
kesilmesine neden olabilir.

 Sarj yuvasi gostergesi, sarj yuvasi elektriklendiginde ve robot sarj olurken yanar.

« Sarj Uinitesini dogrudan giines 1sigina maruz kalan yerlere yerlestirmeyin ve konum isaretini
engellemeyin. Aksi takdirde robot, sarj yuvasina otomatik olarak geri donemeyebilir.

« Sarj Uinitesini asagi yapistirmak icin ¢ift tarafl bant kullanin.

2) Dock Sarj Yuvasini Yapiskan Bantla Sabitleyin
Sarj istasyonunun yerlestirilecegi alanin zeminini kuru bir bezle silin, ardindan standin alt
kismindaki ¢ift tarafli bant kullanarak standi yerine sabitleyin.

Not:
« Sarj yuvasini sabitlemek icin ¢ift tarafli bant kullanimi istege baghdir.
» Gerektiginde, yapistirici kalintisini azaltmak icin ¢ift tarafli yapiskan bandi yavasca ¢ikarin.

3) Robotu Acin ve Sarj Edin

Robotu agmak icin diigmeyi basili tutun. Gig 15191 yandiginda, sarj etmek icin dock yuvasina
yerlestirin. Yiksek performansh lityum iyon sarj edilebilir pil takiminin performansini korumak
icin robotu sarjh tutun.
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7.

(] Gli¢ gOstergesi rengi pil seviyesini gdsterir:

» Beyaz: Pil seviyesi = %20
» Kirmizi: Pil seviyesi < %20

Not: Pil azaldiginda robot agilmayabilir. Bu durumda, sarj etmek icin robotu dogrudan
baglanti istasyonuna yerlestirin.

4) Yeri Paspaslamak
Not: Paspas lizerinde asiri kir birikmesini 6nlemek icin, ilk paspaslama dénglisiinden
6nce zeminler en az li¢ kez slipurilmelidir.

1. Su Deposunu Cikarin
Su deposu mandalini serbest birakin ve depoyu geriye dogru kaydirin.

S

4-‘
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2. Su Deposunu Doldurun
Su haznesini agin, suyla doldurun ve
sikica kapatin.

Not:

» Sadece suyla doldurun. Temizleme maddeleri hazneye zarar verecektir.
» Yalnizca soguk/oda sicaklhiginda su kullanin. Sicak su, su deposunun
deformasyonuna neden olabilir.

3. Su Deposunu Yeniden Takin
Su haznesini, yerine oturdugunu
duyana kadar oluklar boyunca kaydirin.

4. VibraRise Paspas Bezini Takin
VibraRise paspas bezini islatin ve fazla
suyu cikarmak icin sikin. Baglanti
yuvasi boyunca kaydirin ve yerine
sikica yapistirin.

Not:
Bu Urunle yalnizca resmi VibraRise paspas bezini kullanin.
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5. VibraRise Paspas Bezi Yuvasini Takin
VibraRise paspas bezi yuvasini, yerine oturdugunu duyana kadar su deposunun alt kismi
boyunca kaydirin.

Not: Su akisini ve temizleme kalitesini korumak icin 60 dakikalik paspastan sonra
VibraRise paspas bezini temizleyin.

6. VibraRise Paspas Bezi Yuvasini Cikarin
Baglantiistasyonuna dondiikten sonra, her iki yan mandala basarak ve geriye dogru
kaydirarak VibraRise paspas bezi yuvasini cikarin.

Not:

» VibraRise paspas bezini her kullanimdan sonra yikayin ve su deposundaki
kullanilmayan suyu duzenli olarak bosaltin.

» Paspaslama yapmadiginiz zamanlarda VibraRise paspas bezi yuvasini ¢cikarin. Su
deposu yerinde tutulabilir.
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UYARI
Yaralanma riski. Parmaginizi VibraRise paspas bezi yuvasi ile su haznesi

arasina koymayin.

Uygulamaya Baglanin

Daha akilli 6zellikler icin Ittfen cep telefonu uygulamasini indirin.
Robot, Roborock yada Mi Home uygulamasini destekler.

a) Uygulamayi indirin
App Store veya Play Store lizerinden 'Roborock' ya da “Mi Home" olarak arayin yada asagida ki kodu
tarayiniz.

b) Wifi Sifirlama

Ust kapagi acin ve Wi-Fi gdstergesini bulun.

"WiFi Sifirlaniyor” sesli uyarisini duyana kadar ve digmelerini basili tutun. WiFi gdstergesi yavasca
yanip sondiglinde sifirlama tamamlanmistir. Robot daha sonra bir baglanti icin bekleyecektir.

Not: Yonlendirici yapilandirmaniz, unutulan parola veya baska bir nedenle robota
baglanamiyorsaniz, WiFi'yi sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.
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c ) Cihaz Ekle

g

WiFi Gosterge Isigi

« Kapali: WiFi devre disi.

« Yavas yanip soniyor: Baglanti bekleniyor.
= Hizl yanip sbnme: Baglaniyor.

= Sabit: WiFi bagl.

Uygulamanin ana sayfasinda bulun "'+" simgesine dokunun. Ve Urinin modelini seg¢iniz. Eklenen

cihaz ana ekrandan géruntilenebilir.
Not:

» Gergek siire¢, devam eden uygulama giincellemeleri nedeniyle degisebilir. Uygulamada verilen

talimatlarrizleyin.
e Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

» Robot bir baglanti icin 1 saatten fazla beklerse, WiFi otomatik olarak devre disi birakilir. Yeniden
baglanmaniz gerekirse, devam etmeden énce WiFi'yi sifirlayin.

Acik/Kapali

Robotu agmak igin 0 diigmeyi basil tutun.
Gli¢ gostergesi agilacak ve robot bekleme
moduna girecektir. Robotu kapatmak ve
mevcut temizleme dénglisiinii sonlandirmak
icin dugmeyi basih tutun.

Not: Robot sarj olurken kapatilamaz.

Temizlemeye Basla

Temizlemeye baslamak icin diigmeye basin. -

Robot, odanin taramasina gore rotasini
planlayacaktir. Daha sonra her odayi karelere
boéler, i¢c kismi zikzak desenle kaplamadan
once karenin kenarlarini temizler. Daha
sonra, her odadaki her bolge verimli bir
sekilde kaplanana kadar bir sonraki kareye

geger.

Bolge 1 - Temizlendi

Bolge 2 - Temizlendi

-
—

Bolge 4 - Sonraki Bolge

B e e

Bolge 3 - Devam Ediyor
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Not:

« Pil seviyesi ¢cok diisiikse temizlik baslatilamaz. Temizlemeye baslamadan 6nce robotun sarj
olmasinaizin verin.

» Temizlemeden 6nce, zemindeki kablolari (sarj istasyonu gii¢c kablosu dahil) ve kirilabilir esyalari
toplayin. Gevsek teller ve nesneler robota takilarak baglantinin kopmasina veya tellere ve esyalara
zarar gelmesine neden olabilir.

» Temizlik 10 dakika icerisinde tamamlanirsa alan iki kez temizlenecektir.

» Temizlik sirasinda pil azalirsa, robot otomatik olarak sarj istasyonuna dénerek sarji tamamlar ve
kaldigi yerden devam eder.

« VibraRise paspas bezi montaji takiliysa, robot hali kapli alanlari temizlemek i¢cin montaji
kaldiracaktir. Uygulamada hali kapli alanlardan kagcinmayi secebilirsiniz.

Mod Ayari

Emis glciini ve titresim gliclin(i ayarlamak icin uygulamayi kullanin.

Talimatlar

Alan Temizligi
Nokta temizlemeyi baslatmak icin | g basin.
Alan: Robot merkezli 1.5m kare.

X

= 1.5m

1.5m

Not:
Nokta temizliginden sonra robot baslangic noktasina déner ve bekleme moduna girer.
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Duraklat

Temizlik sirasinda, duraklatmak i¢cin herhangi bir diigmeye basin, devam etmek icin (' ) basin veya
robotu tekrar yuvaya gondermek icin basin.

Not: Duraklatiimis bir robotu sarj istasyonuna yerlestirmek, mevcut temizleme islemini
sonlandiracaktir.

Su Deposunu Yeniden Doldurma veya VibraRise Mop Bezini Temizleme

Su eklemek veya VibraRise paspas bezini temizlemek i¢in robotu durdurmak ve paspas modiiliini
c¢ikarmak icin herhangi bir diigmeye basin. Su ekledikten veya VibraRise paspas bezini
temizledikten sonra, paspas modiliini tekrar takin ve devam etmek icin digmeye basin.

Uyku
Robot 10 dakikadan fazla hareketsiz kalirsa, gli¢c gostergesi birka¢ saniyede bir yanip sonerek
uyku moduna girer. Uyandirmak i¢cin herhangi bir diigmeye basin.

Not:
» Robot, sarj olurken uyku moduna girmeyecektir.
* Robot, uyku modunda 12 saatten fazla birakilirsa otomatik olarak kapanacaktir.

Rahatsiz Etmeyin Modu

Rahatsiz etmeyin modu varsayilan olarak 22:00 ile 08:00 arasinda etkindir. Uygulamada devre disi
birakilabilir veya 6zellestirilebilir. Rahatsiz etmeyin modunda temizlik durdurulur, sesli uyarilar
susturulur ve glic gostergesi kararir.

Cocuk Kilidi

Cocuk kilidi acikken, robot hareketsizken tiim diigmeler kilitlenir.

Talimatlar

Doluyor

Bitirdikten sonra robot otomatik olarak sarj istasyonuna donecektir. Duraklatiimissa, sarj
istasyonuna gondermek icin T _Fdiigmeye basin. Robot sarj olurken gli¢ géstergesi nefes alir gibi
yanip sénecektir.

Not: Robot sarj istasyonunu bulamazsa, en son baslangi¢c konumuna dénecektir. Yeniden sarj
etmek icin robotu manuel olarak sarj istasyonuna yerlestirin.

Hata

Bir hata olusursa, giic gostergesi hizla kirmizi renkte yanip soner ve sesli uyari duyulur. Céziimler
icin "Hatalar" bolimiine bakin.

Not:
« Robot, 10 dakikadan fazla bir hata durumunda birakilirsa otomatik olarak uyku moduna girer.
« Robotu bir hata durumunda sarj istasyonuna yerlestirmek, mevcut temizligi durduracaktir.

Sistem Yeniden Baslatmasi
Robot, tuslara basildiginda tepki vermiyorsa veya kapatilamiyorsa sistemi sifirlayin. Ardindan
robot yeniden baslayacaktir.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra temizlik programlari, WiFi ve diger ayarlar fabrika ayarlarina
dondiiriilecektir.
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Fabrika Ayarlarini Geri Yiikle

Sistem sifirlandiktan sonra robot calismiyorsa, acin.? ) diigmeyi basili tutun ve ayni anda "ilk
stirlim geri yiikleniyor" sesli uyarisini duyana kadar "Sifirla” diigmesine basili tutun. Robot daha
sonra fabrika ayarlarina geri yiiklenecektir.

Secici Oda Temizligi
Robot, uygulamada secilen alanlari temizleyecektir. C
D
v A
vB
Not:

 Buislevin kullanilabilmesi icin harita tasarruf modu acik olmali ve tam bir temizlik

tamamlanmalidir.
» Robot, temizlik sirasinda secilmemis alanlara girebilir. Robot bu alanlara girebileceginden,
secilen odalarin etrafindaki zemindeki engelleri kaldirin.

Bolge Temizligi
Robot, uygulama icinde cizilen bélge(ler)i temizleyecektir.

Not: Belirlenen bolgeyi temizlerken robot bdélge sinirlarinin disina ¢ikabilir. Temizleme bdlgesinin
yakininda herhangi bir kablo veya engel bulunmadigindan emin olun.

Talimatlar

Programli Temizlik
Temizlik programlarini ayarlayin ve tanimlanan zamanlarda robot temizleyecek ve iskeleye

dénecektir.

Hareketsiz Bolgeler,
Paspassiz Bolgeler ve

Gorunmez Duvar .
Belirli alanlara ve odalara erisimi Gerinmez Duvar
engellemek i¢cin uygulama icinde
olusturulan Hareketsiz Bolgeler'i ve
Gorluinmez Duvar'i kullanin. Varsayilan
olarak Paspassiz Bolgeler, VibraRise
paspas bezi montaji yerinde oldugunda
etkinlesir.

Yasak Bolgeler Paspassiz Bolgeler
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Not:

« Yalnizca uygulama ici Hareketsiz Bolgeler ve Goriinmez Duvar desteklenir.

e Bu islevin kullanilabilmesi i¢in Harita Tasarruf Modu acik olmali ve tam bir temizlik
tamamlanmahdir.

» Hareketsiz Bolgeler, Paspassiz Bolgeler ve Gorlinmez Duvar yalnizca temizleme
alanini 6zellestirmek icin kullanilmalidir. Tehlikeleri izole etmek igin
kullanilmamalhdirlar.

* Robotu elle hareket ettirmek veya ortamda 6nemli degisiklikler yapmak, Hareketsiz
Bolgeler, Paspassiz Bolgeler ve Gorlinmez Duvar'in kaybolmasina neden olabilir.

Uriin Yazilimi Giincellemeleri

Robot donanim yazilimini giincellemek icin uygulamayi kullanin. Robot sarj
istasyonundayken ve en az %20 pil glicine sahip oldugunda glincelleyin. Glincelleme
sirasinda gli¢ gostergesi hizli bir sekilde beyaz renkte yanip sénecektir.

Daha Fazla Uygulama islevi

Robot Durumunu Gérintile Hali Takviyesi
Gergek Zamanh Harita Gorinima Temizleme Gegmisi
Harita Yonetimi Bakim Programi
Ozellestirilmis Temizlik Sesi Ayarla

Not: Gergcek uygulama islevleri ve ayrintilari, devam eden gelistirme ve
yiikseltmeler nedeniyle biraz farklilik gosterebilir.
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Rutin Bakim
Optimum performansi korumak igin robotun bakimini asagidaki yonergelere gore yapin:

Parga Bakim Sikhg1  Degistirme Sikhgi Bakim Yontemi

Akslari kaldirmak icin bir tornavida veya
benzeri bir alet kullanin. Durulayin,
kurumasini bekleyin ve tekerlegi yerine
geri bastirin.

Cok Yonliu Tekerlek Gerektiginde /

Ana firca basliklarinin baglanti
elemanlarini kilit acma yonlinde dondirin
Ana Firca 2 Hafta 6-12 ay ve asagl indirin. Fircanin etrafina sarili
kalintilari ¢ikardiktan sonra, ana firga
basliklarini kilitleme yoniinde tekrar takin.

Yan fircayi sokmek icin bir tornavida
Yan Firca Ayhk 3-6 ay kullanin. Dolasmis kirleri ¢cikarin ve yerine
vidalayin.

Herhangi bir kiri ¢tkarmak icin hafifce
vurarak ¢ikarin ve durulayin. Yeniden

Yikanabilir Filtre 2 Hafta 6-12ay kullanmadan 6nce en az 24 saat havada
kurutun.
. . Her ..
VibraRise Paspas Paspas bezini her kullanimdan sonra
, Kullanimdan 3-6 ay .
Bezi cikarin ve temizleyin.
Sonra
Sarj Kontaklari . . o
(Robot) Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.
Sarj Kontaklari (Dock . . .
Sarj Yuvasi) Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.
Yuva Bulucu Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.
Ucurum Sensorleri Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.
Hali Sensori Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.
Ana Tekerlekler Ayhk / Yumusak kuru bir bezle silerek temizleyin.

Not: Degistirme sikhg, fiili duruma bagl olarak degisecektir. Anormal asinma ve yipranma meydana
gelirse, ilgili parcayi degistirin.
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Rutin Bakim

Ana Firga

\? ~———————0 Ana Fir¢a Kapag

© Mandal

__/_._—ﬂ:i}‘r@ ——————0 AnaFirga
—

Ana Firga Yatagi o—— @) @%8
o Ana Firga Kapagi

1. Robotu ters gevirin, ardindan ana fir¢a kapagini agin ve gikarin.

2. Ana firgayi ¢ikarin, ardindan yataklari gikarin ve temizleyin.

ale——
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Rutin Bakim

3. Kilit agma yonunde gevirerek ana firga kapagini gikarin. Temizledikten sonra kilit yonlinde ¢evirerek

= ——al)

4. Ana fircanin her iki ucundaki birbirine dolanmis saglari veya kiri ¢ikardiktan sonra, yeniden takin,
yerine kilitlemek i¢in ana fir¢a kapagina bastirin.

tekrar takin.

Not:

e Ana firgayi silmek igin 1slak bir bez kullanin. Glinese dogrudan maruz kalmaktan kaginarak
kullanmadan 6nce iyice kurulayin.
e Ana fircayl temizlemek icin asindirici deterjan veya dezenfektan kullanmayin.

Yan Firga
1. Yan fircayi sokiin ve dolasan kirleri ¢ikarin.

2. Yeniden takin ve yerine sikin.
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Rutin Bakim
Cok Yonlii Tekerlek

1. Akslari kaldirmak ve tekerlegi ¢ikarmak igin kliclk bir tornavida veya benzeri bir alet kullanin.

Not: Cok yonli tekerlek braketi cikarilamaz.

2. Saglari veya kiri temizlemek icin tekerlegi ve aksi durulayin.

C O

3. Tekerlegi kurutun ve yerine sikica bastirarak yeniden takin.
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Rutin Bakim
Ana Tekerlekler

Ana tekerlekleri silmek ve temizlemek icin yumusak kuru bir bez kullanin.

Toz Kutusu

1. Robotun st kapagini acin ve toz kutusunu gikarin.

Rutin Bakim

2. Kapagi acin ve toz kutusunu bosaltin.
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3. Temiz suyla doldurun ve kapag! kapatin. Toz kutusunu hafifce sallayin, ardindan kirli suyu dékan.

Not: Tikanmayi énlemek icin temizleme sivisi icermeyen sadece tatli su kullanin.

4. Toz kutusunu ve yikanabilir filtreyi havayla kurutun.

Rutin Bakim
Yikanabilir Filtre

1. Filtre kapagini acin ve filtreyi ¢ikarin,
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2. MUmkn oldugu kadar fazla kiri temizlemek icin tekrar tekrar durulayin ve filtre cercevesinden
tutun.

Not: Hasari dnlemek igin filtreye elinizle, fircayla veya keskin nesnelerle dokunmayin.

3. Yeniden takmadan once filtreyi tamamen kurumaya birakin.

|Il|||||

m

WAL

Not: Gerekirse alternatif bir filtre kullanin.
Rutin Bakim
Su Tanki

1. Su haznesini agin ve temiz suyla doldurun.
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2. Su haznesini kapatin ve hafifce sallayin.

3. Kirli suyu bosaltin.

Rutin Bakim
VibraRise Paspas Bezi

1. VibraRise paspas bezini VibraRise paspas bezi yuvasindan gikarin.
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2. VibraRise paspas bezini temizleyin ve havayla kurutun.

Not: Kirli bir VibraRise paspas bezi, paspaslama performansini etkiler. Her zaman temiz bir bezle
baslayin.

Robot Sensorleri

Asagidakiler dahil tim sensorleri silmek ve temizlemek icin yumusak kuru bir bez kullanin:
1. Baglanti noktasi bulucu.

2. Duvar sensoru.

3. Hali sensord.

4. Alti ugurum sensorda.

Duvar Sensorii -,

“ Dock Sarj Yuvasi Bulucu

< Hah Sensori

Ugurum Sensbrleri

Rutin Bakim
Sarj Temas Alanlari

Sarj yuvasindaki ve robottaki sarj temas noktalarini silmek icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.

T
|
I E
|
[/l
! §
o ||
il LY
— |\
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Pil

Robot, yiksek performansli bir lityum iyon sarj edilebilir pil takimi ile donatilmistir. Pil performansini
korumak igin robotu sarjli tutun.

Not: Robot uzun bir siire kullanilmayacaksa, pilin asiri desarj nedeniyle zarar gormemesi icin en az lg
ayda bir kapatin ve sarj edin.

Temel Parametreler

Robot
Model Roborock S7
Boyutlar 353x350%x96.5mm
Pil 14.4V/5200mAh Lityum Pil
Agirhk Yaklasik 4.7 kg
WiFi Baglantisi WiFi Akilli Baglanti
Nominal Giris 20VDC 1.2A
Sarj Siiresi < 6 saat

Not: Seri numarasi, robotun alt tarafindaki bir etiketin Gizerindedir.

Dock Sarj Yuvasi

Model CDZ11RR veya CDZ12RR

Boyutlar 151x130x98mm

Anma Gucu 28W

Nominal Girig 100-240VAC

Nominal Cikis 20VDC 1.2A

Orantili Frekans 50-60Hz

Batarya 14.4V/5200mAh Lityum Pil
Hatalar

Robot temizlik yaparken bir hata meydana gelirse, glic gostergesi hizli bir sekilde kirmizi renkte yanip
sonecek ve sesli uyari duyulacaktir. Sorun giderme icin asagidaki tabloya bakin.

1. Asagidaki hatalardan herhangi birini ¢cozdiikten sonra robotunuzu yeniden konumlandirin ve
temizlemeye yeniden baslayin.

2. Herhangi bir sensor hatasindan sonra sensori temizleyin ve yeniden deneyin.

3. Pil anormal bir sicakliktaysa, kullanmadan 6nce normale donmesini bekleyin.
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Hata 1: LiDAR taret veya lazer engellendi. Tikaniklik olup olmadigini kontrol edin ve yeniden deneyin.

Hata 2: Tampon sikismis. Temizleyin ve serbest birakmak icin hafifce vurun.

Hata 3: Tekerlekler askiya alindi. Robotu hareket ettirin ve yeniden baslatin.

Hata 4: Ucurum sensori hatasi. Ugurum sensorlerini temizleyin, robotu dismelerden uzaklastirin ve yeniden

baslatin.

Hata 5: Ana firga sikismis. Ana fircayi ve yataklari temizleyin.

Hata 6: Yan firca sikismis. Yan fircayi cikarin ve temizleyin.

Hata 7: Tekerlekler sikismis. Robotu hareket ettirin ve yeniden baslatin.

Hata 8: Robot kapana kisildi. Robotu gevreleyen engelleri temizleyin.

Hata 9: Toz kutusu yok. Toz kutusunu ve filtreyi takin.

Hata 12:
Hata 13:
Hata 14:
Hata 15
Hata 16:
Hata 17:
Hata 18:
Hata 21:
Hata 22:
Hata 23:
Hata 27:

Hata 28:

Duslk pil. Yeniden sarj edin ve yeniden deneyin.
Sarj etme hatasi. Sarj kontaklarini temizleyin ve yeniden deneyin.

Pil hatasi.

: Duvar sensori kirli. Duvar sensorini temizleyin.

Robot egildi. Dlz bir zemine gegin ve yeniden baslatin.

Yan firca hatasi. Robotu sifirlayin.

Fan hatasi. Robotu sifirlayin.

Dikey tampon basili. Robotu hareket ettirin ve tekrar deneyin.

Baglanti noktasi bulma hatasi. Temizleyin ve yeniden deneyin.

Baglanti istasyonuna geri donemedi. Dock yuvasi konum isaretini temizleyin ve yeniden deneyin.
VibraRise sistemi sikisti. Engelleri kontrol edin.

Robot hali izerinde. Robotu yere tasiyin ve tekrar deneyin.

Filtre tikali veya islak. Temizleyin, kurutun ve yeniden deneyin.

Hareketsiz bolge veya Goriinmez Duvar algilandi. Robotu bu alandan hareket ettirin.

Hali gegcemez. Robotu hali Gizerinde hareket ettirin ve yeniden baslatin.

ic hata. Robotu sifirlayin.

Not: Sistem sifirlamasi bazi sorunlari ¢ézebilir.

28

DELT/N | servis



29

Ortak Sorunlar

Problem Coziim

Gug Agilamiyor

Sarj Edilemiyor

Yavas Sarj
Dock Yuvasina
Yerlestirilemiyor .

Anormal Davranis °

Temizlik Sirasinda Gurulti

WiFi'ye Baglanamiyor °

Ortak Sorunlar

Pil seviyesi dlistik. Robotu sarj istasyonuna koyun ve kullanmadan
once sarj edin.

Pil sicakligi cok diistik veya cok yiksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-
104°F) araliginda kullanin.

Gug gosterge 1s1ginin yandigini ve glic kablosunun her iki ucunun
dogru sekilde baglandigini kontrol edin.

Temas zayifsa, sarj yuvasi ve robot tizerindeki temas alanlarini
temizleyin.

Robot, yiksek veya distik sicakliklarda kullanildiginda pil 6mriini
uzatmak icin sarj hizini otomatik olarak disurr.

Sarj kontaklari kirli olabilir. Onlari kuru bir bezle silin.

Sarj istasyonunun yakininda ¢ok fazla engel var. Acik bir alana
tastyin.

Robot, sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve
tekrar deneyin.

Robotu yeniden baslatin.

Ana firga, yan firga, ana tekerlekler veya cok yonli tekerlek
sikisabilir. Robotu cevirin ve temizleyin.

VibraRise sistemi anormal. Sikismis nesneler olup olmadigini
kontrol edin.

WiFi devre disi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.

WiFi sinyali zayif. Robotu WiFi aliminin iyi oldugu bir alana tasiyin.
Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi
indirin ve yeniden deneyin.

Mevcut Roborock robotu desteklenmiyor. Uygulamada
desteklenen modelleri bulabilirsiniz.

Aniden WiFi'ye baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata
olabilir. Ek destek icin Roborock musteri hizmetleri ile iletisime

gegin.

Problem Coziim
e Toz kutusu dolu ve bosaltilmasi gerekiyor.
Kotl temizleme yetenegi veya toz dokilmesi. e Filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.

Zamanlanmis temizlik ¢alismiyor.

Robot sarj istasyonundayken glic her zaman

mi ¢ekiliyor?

e Ana firca sikismis ve temizlenmesi gerekiyor.

e Robotu sarjli tutun. Planl temizlik ancak pil
seviyesi %20'nin Gzerinde oldugunda
baslayabilir.

e Robot, pil performansini korumak igin
kenetlendiginde glic ceker, ancak gii¢ tiketimi
minimumdur.

Robotun ilk t¢ kullanimda en az 16 saat sarj e Hayir. Robot tamamen sarj olduktan sonra her

edilmesi gerekiyor mu?

zaman kullanilabilir.
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e Sutankinda su olup olmadigini kontrol edin ve
ovma yogunlugunu ayarlamak icin mobil
Paspaslama sirasinda su yok veya ¢ok az. uygulamayi kullanin veya paspas bezi ve paspas
bezi montajinin dogru sekilde nasil takilacagina
iliskin tim talimatlar icin kilavuza bakin.

e Robotun rahatsiz etme modunda olmadigindan
emin olun. Rahatsiz etme modu temizligi
dnleyecektir. ilave sarji gerektiren bir alani
temizlerken, robot otomatik olarak yuvaya
donmeden once sarj yuvasina manuel olarak
yerlestirilmisse, temizlemeye devam edemez.

Sarj ettikten sonra temizlik devam etmiyor.

e Nokta temizliginden veya dnemli bir konum

Robot, spot temizlemeden sonra veya manuel degisikliginden sonra robot haritayl yeniden
olarak hareket ettirildiginde sarj istasyonuna olusturacaktir. Sarj yuvasi ¢cok uzaktaysa, sarj
geri donmuyor. olmaya geri donemeyebilir ve sarj yuvasina

manuel olarak yerlestiriimesi gerekir.
e Duvar sensorl veya ucurum sensorleri kirli
olabilir. Bunlari yumusak kuru bir bezle silin.
e Filtre tikanmis olabilir ve temizlenmesi

Robot belirli noktalari kagirmaya basladi.

Su deposunu doldurmak uzun zaman aliyor.

gerekebilir.
AB Uygunluk Beyani
Ureticinin Adi Beijing Roborock Technology Co., Ltd.
Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C,
Adres Kangjian Baosheng Plaza, No.8 Heiquan Road,

Haidian District, Beijing, P.R.CHINA

bu DoC'nin tamamen bizim sorumlulugumuzda oldugunu ve Urinlerin:

Uriin Agiklamasi Robotik Stipiirge ve Aksesuarlari
Tip(model) tanim(lar)i Roborock S7

AB Uygunluk Beyani
Asagidaki AB direktiflerinin hiikiimlerine uygun olarak test edilerek dogrulanmistir:

Madde 3.1 a): Guvenlik ve Saghk
1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014 +
A13:2017+A1:2019 + A14:2019 + A2:2019
2. EN 60335-2-2:2010 + A11:2012 + A1:2013
3. EN 62311:2008
4. EN 62233:2008
Radyo Ekipmani Direktifi 2014/53/EU Madde 3.1 b): EMC
1. EN 301 489-1 V2.2.3:2019
2. EN 301 489-17 V3.1.1:2017
3. EN 55014-1:2017
4. EN 55014-2:2015
5. EN IEC 61000-3-2:2019
6. EN 61000-3-3:2013 + A1:2019
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Madde 3.2: Radyo Spektrumu EN 300 328

V2.2.2:2019
RoHS Yonergesi 2011/65/EU EN IEC 63000:2018
Uriin Agiklamasi Dock Sarj Yuvasi ve Aksesuarlari
Tip(model) tanim(lar) Dock Sarj Yuvasi, Model: CDZ11RR veya CDZ12RR

AB Uygunluk Beyani

Asagidaki AB direktiflerinin hiikimlerine uygun olarak test edilerek dogrulanmistir:

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + AC:2014 +
A13:2017 +A1:2019 + A14:2019 + A2:2019

2. EN 60335-2-29:2004 + A2:2010 + A11:2018
3. EN 62233:2008

Algak Gerilim Direktifi 2014/35/EU

1. EN 55014-1:2017

2. EN 55014-2:2015

3. EN IEC 61000-3-2:2019

4. EN 61000-3-3:2013 + A1:2019

EMC Direktifi 2014/30/EU

RoHS Yonergesi 2011/65/EU EN IEC 63000:2018

Bu beyani yapmaktan sorumlu kisi:
Basil isim: Rui. Shen
Gorev/Unvan: Kalite Direktoru
imza: Rl Shen.

Yayin Tarihi: 22/01/2021

Duzenlendigi Yer: Floor 6, Suite 6016, 6017, 6018, Building C, Kangjian Baosheng Plaza, No. 8
Heiquan Road, Haidian District, Beijing, P.R. CHINA

WiFi Spesifikasyonu
Hizmet Protokol Frekans Araligi Maksimum Cikis Giicu

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483.5 MHz <20dBm

Lazer Giivenligi

Bu Urliniin lazer mesafe sensori, IEC 60825-1:2014'te 1. Sinif Lazer Uriinleri standartlarini karsilar ve
tehlikeli lazer radyasyonu olusturmaz.
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WEEE Bilgileri

Bu trdnin dogru imhasi. Bu isaret, bu triniin AB genelinde diger ev atiklariyla birlikte atilmamasi
gerektigini belirtir. Kontrolsiiz atik bertarafindan ¢evreye veya insan sagligina olasi zarari dnlemek
icin, malzeme kaynaklarinin siirdirilebilir yeniden kullanimini tesvik etmek icin sorumlu bir sekilde
geri donusturan. Kullanilmis cihazinizi iade etmek igin ltitfen iade ve toplama sistemlerini kullanin
veya Urlnun satin alindig saticiyla iletisime gegin. Bu Urilinl ¢evre dostu geri doniistim icin alabilirler.

Garanti Bilgileri
Garanti suresi, Grtintin satildigi tilkenin yasalarina baghdir ve garanti, saticinin sorumlulugundadir.
Garanti yalnizca malzeme veya iscilik kusurlarini kapsar.

Garanti kapsamindaki onarimlar yalnizca yetkili bir servis merkezi tarafindan yapilabilir. Garanti
kapsaminda bir talepte bulunurken, orijinal satin alma faturasi (satin alma tarihi ile birlikte)
sunulmalidir.

Asagidaki durumlarda garanti gecerli olmayacaktir:

e Normal aginma ve yipranma.

e Yanhs kullanim, 6rn. cihazin asiri yiklenmesi, onaylanmayan aksesuarlarin kullaniimasi, gug
kullanimi.

e Dis etkilerden kaynaklanan hasarlar.

e Kullanim kilavuzuna uyulmamasindan kaynaklanan hasarlar, 6rn. uygun olmayan bir sebeke
kaynagina baglanti veya kurulum talimatlarina uyulmamasi.

e Kismen veya tamamen soékilmus cihazlar.
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Bu kilavuz Delta Teknik Servis tarafindan hazirlanmistir.

Urlintintiztin Garanti Durumunu www.deltaservis.com.tr web sitemizden Garanti Sorgulama bélimiini
kullanarak sorgulama yapabilirsiniz. E§er, sahip oldugunuz IMEI/SERI numarasi, 15 karakterden kisa ise,
basina eksik karakter sayisi kadar O (sifir) ekleyerek 15 karaktere tamamlayabilirsiniz.

Miisteri Hizmetleri

Cagn Merkezi: 0850 532 0 500

internet Sitesi: www.deltaservis.com.tr
E-posta adresi: info@deltaservis.com.tr
Whatsapp Destek Hatti: 0532 095 06 52

f DeltaServisOfficial



